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亦较小
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� � 两自由度模型

当主结构为两个 自由度
，

而从属系统仍为 �

单 自由度
，

由于 �
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故从属系统对主结构
的动力特性影响很小
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在主结构的动力特性分 “
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则可得到主结构在相应的模态下的质量
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�

主从结构间在外部作用下的动力

方程为
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而将另一频率的影响忽略
，

这时

主从系统就转为单 自由度体系
，

可按上节方式

分析
�

在一般情况下
，

由随机振动理论可得到从

属系统的能量
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主结构的振动
�

系统间能量的传递以及从属结构的耗能能力对这种控制作用有很大的影响
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对图 �所示的主从系统
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图 � 不同频率比时主结构能量变化曲线
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通过对主从体系在随机作用下的

能量分析
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可以看到从属系统的动力

不同藕联系数主结构的能量变化曲线

反应不仅与随机作用大小
、

主从系统频率比有关
，

还与相互间的祸联作用有关
�

因此
，

为了减小

从属系统在地震作用下的动力反应
，

不仅应使其频率与主结构频率有一定的距离
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还应在保证

连接可靠的基础上
，

减小连接刚度
，
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另 一方面
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�
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