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摘要 �
探讨了给定行程速比及滑块行程的偏里式曲栖滑块机构具有最佳传动性能的设计方法
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� 引 言

偏置式曲柄滑块机构由于其运动副均为低副
，

各元件间为面接触
，

传动时接触面积较大
，

构成低副两元

件的几何形状比较简单
，

加工比较方便
，

易于得到较高的制造精度等优点
，

因而
，

在各类机械中得到了十分广

泛的应用
�

然而
，

由于这种机构在多种情况下应用于载荷较重的场合
，

对其传动性能的研究一直是机构学研

究的热门课题之一
，

尤其是随着现代机械工业的发展
，

曲柄滑块机构的运动速度和承载能力都有了大幅度的

提高
，

因而
，

对其传动性能提出了更高的要求
�

众所周知
，

机构中传动角
�
的大小是衡量其传动性能的主要参数之一在传统的设计中

，

一般是予先给

定最小传动角的许用值
，

并以此为依据设计机构中各构件的长度
，

由于最小传动角的许用值多数为经验值
，

因而其传动性能并非最佳
�

本文探讨了最小传动角具有最大值时�即机构的传动性能最佳时�曲柄滑动机构

中各构件长度的关系式
�

� 偏置式曲柄滑块机构的综合方程

图 �所示的偏置式曲柄滑块机构
，
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图 � 偏置式曲柄滑块结构

� 最佳传动性能的设计

可以证明
，

当滑块处于 ��位置时
，

机构具有最小传动角
��
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显而易见
，
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。
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本文讨论在给定行程速比系数 ��即极为夹角 �为常数�和滑块行程 � 条件
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� 计算实例
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