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摘要
�
几�������是 �公司生产的单路通用异步收发器 �月汀

，

文中介绍 了在分布式 ��� 系统研制 中
，
利用 几�������代替

����实现数字信号处理器
口

�竹田���砚��� 与 �� 机的异步串行通信
�
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��

� 概述

通用数字信号处理器�����以其很强的数据处

理能力使其在高速数字信号处理方面得到广泛的应

用
，

但 是 它 的 通 信 接 口 控 制 能 力 比 较 弱
�

如

竹鹉����酬旧
，

它有两个串口
，

其中一个是串行外设接

口模块�����
，

���实际上是提供了一个高速同步串行

总线
，

实现与带有��� 接口芯片的连接 �另一个是串

行通信接口模块�����
，

���是一个标准的串行异步数

字通信接 口模块
，

可以实现半双工或全双工通信
，

通

信速率可达�����
��

�

分布式 ��� 系统中
，

主功能模块

遥测模块既要实现与��
一铭�总线通信

，

又要实现与

�� 机的通信
，

因此需要扩展异步串行通信芯片一般
的方法是采用扩展 ���������实现

，

但用 ����还要加

上 ����作波特率时钟发生器
，

��巧�� 作分频器
，

�����提供门控信号
，

这样则会增加系统复杂性
，

降

低系统抗干扰性
�

利用 几���������，洲二�则可大大简

化系统电路设计
，

提高系统稳定性
�

� 异步通信接口芯片���������

���������������是 皿公司的异步通信接口芯

片
，

其主要特点如下
�

�� 可由软件设定 �� 字节或 �� 字节的 ����以

减少 ���中断 �

��最高可达 �� 的波特率
，

其波特率发生器可

编程 �

�� 具有可编程的串行数据发送格式 �

��数据位长度为 �
、
�

、
�

、
��

�� 具有偶校验
、

奇校验或无校验模式 �

��停止位长度为 �
、
�

�

�
、
��

�
�

� 孔��������的引脚功能

几�������的引脚图如图 �所示
，

各主要引脚

的功能说明如下
�

��
一
��

�
双向 �位数据线 �

�印
、

���
、

巴�
�
输人

，

片选信号
，

当 �印 二
���

二 �

且
，

���
� �时

，

���������被选中�

���
、

����
�

外部时钟端
，

可接晶振或外部时钟

信号 �

������

接收准备好信号
，

当��������� 已经

从串行输人端接收了一个字符时
，

信号失效
，

在中

断方式时可作为中断请求信号 �

竹扭��
�
发送准备好信号

，

当 ���������允许

发送且发送缓冲区为空时
，

该信号有效
，

在中断方

式时可作为中断请求信号 �

����是地址选通信号有效时
，

可将 �印
、

���
、

��� 及 ��
、
��

、

�� 的状态锁存在几�������内部
�

收稿日期
����刀 一的 一 ��
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图 � 几������� 引脚图

��
一
��

�

片内寄存器的选择信号 �

���
、

����
�
串行输人

、

输出引脚
�

�
�

� 几������� 的片内寄存器

几�������内部共有 � 个寄存器
，

这些寄存器

分别用于实现通信参数的设置
、

对线路及 �司��� 的

状态访问
、

数据的发送和接收以及中断管理等功

能
�

可以通过 ��
、

��
、

�� 三条片内寄存器选择线和

线路控制寄存器的波特率因子寄存器访问位 ����

进行访问或控制 ���������的任何一个寄存器
�

表

�给出了访问这些寄存器时 ����和 ��
、

��
、

�� 的

状态
�

下面对 们�����万���� 和 �� 机通信有关的寄存

器做一些简单介绍
�

表 � 几��〔����的片内寄存器

�口田 �� �� �� 寄存器
� � � � 接收�发送缓冲寄存器
� � � � 中断使能寄存器
� � � � 中断标志寄存器�只读�
� � � � ����控制寄存器�可写�
� � � � 线路控制寄存器
� � � � �记�� 控制器存器
� � � � 线路状态寄存器
� � � � �记��状态寄存器
� � � � 高速暂存寄存器
� � � � 波特率因子寄存器低位
� � � � 波特率因子寄存器高位

线路控制寄存器�����用来存放串行通信的二

进制数据格式
，

比�是一个 �位寄存器
，

各位的定义

如下
�

��加
�
字长选择位

，
�����

二
��

、
��

、

��
、
��字长分

别为 �位
、

�位
、
�位

、
�位�

���停止位
，
��二 �停止位为 �位

，

��
二 �时

，

停

止位数由���� 决定
，

数据位为 �
、
�

、
�

、
�位时

，

停止

位分别为
��

�

�
、
�

、
�

、
�位 �

����
�
确定要不要奇偶校验以及奇偶校验的性

质
，
��二 �不进行奇偶校验 ��二 �进行奇偶校验

，

��
� �进行奇校验

，

��
� �进行偶校验 �

��
�
奇偶校验附加位�������

� ���
，

传送奇偶

位后该位清零
，
������

� ���
，

传送奇偶位后该位置

�
，

��
� �时附加位无效 �

��
�

中断控制位
，

��
二 �

，

强制 ���� 引脚为空闲

状态 �

��
�
波特率因子寄存器访问位������

，

��
� �

访问波特率因子寄存器
，
��二 �访问其他寄存器

�

两个 �位波特率因子寄存器可构成一个 �� 位

波特率因子寄存器
�

���������的内部波特率发生

器可产生发送数据的时钟信号
�

波特率因子可以通过下面的式子计算
�

波特率因子 � 基准时钟频率���� � 波特率�

这个波特率发生器可 以利用 比较通用的三种

不同频率产生标准的波特率
�

这三种不同的频率为

�
�

���� ���
、
�

�

����� 和 ����
�

可以任意选择写

人波特率因子的高字节和低字节的顺序
，

但写人前

必须置线路控制寄存器�比��的 ��������位为 �
�

写人波特率因子后应将线路控制寄存器的 �� 清

零
，

以便访问其他寄存器
�

在外接晶振为 ���� 时
，

几种常用的波特率所对应的波特率因子寄存器的

值如表 ��

表 � 波特率因子寄存器值

波特率�妙� 波特率因子寄存器的值
�以】� ���
��侧� �以
�创洲� ��

���印 ��
���仪� ��

� �倒��������� 与 ��机串行通信的硬件电

路设计

����������� 与 咒 机串行通信的硬件电路图如

图 �所示
�

图中几�������的 ���和 �印 都接高电

平 ����� ���的数字电源�
，

而 ���接 ������几���

的 ��
�

�� 是 ������尺�� 的外部 ��空间选择信号

线
，

它和 ���数据空间选择信号����程序空间选择

信号�一起确定 ���所访问的空间
�

��
、

��
、
巧 总是

为高电平
，

仅在指定外部空间通过申请时为低电

平
�

当 ������兄�� 使用 ��
、
���指令对 几�������

的内部寄存器进行访问时
，
�� 信号有效

，

变为低电

平
，

���������被选中
�

当 祖�
、
���】�

，

引 脚 外 接 ���祝 晶 振 时
�
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������尺�� 以 �台以〕的波特率与 �� 机通信
，

所以波

特率因子寄器的低位值应为 ���
，

高位值应为���
�

尸尸 习刃 、丫芜芜芜芜芜芜芜芜芜芜芜‘‘ �� �】】】 ��� 丫�����������
���现 仪，〕〕〕 ��

一

�
··

匣互工工
一一

口 ������� �二� ���
······

··

以 巴��������������� �� �班，
··娜娜 ������ 一� ‘公 ��� ��创 �，仪灯灯

一一

� �演月 ��������������� 刀川 几 以万
··

·········

�� �】下下下 �崔�陇兀 ��水
���

���卜 �几���从�长 �招招招 �� �】 月 ��创
··

夕夕茂厅 ���
·

�州 ��」理理理理理理理理理理理
������

，

以叉厅 刀们和笋
··

���切� 〕 厂丽丽 〔芝旧 获叉获�丫
「「

������������������� �日 ���

同同
了

浦补补补
�男二 ��

���

日日日日日日日日八〔兀旧盯� 月
���

���水 川第
，，

����甘� 下幻赶�丫 二二

认认下� 口】 � 气气

���只二 ���月月

、、飞吕 ��� 二二

﹃吐下

图 � 硬件电路图

��������� 的 数 据 信 号 线 ��
一 �� 与

������几�� 的 ��
一 ��数据 信号线直接相连 �

��������� 的 片 内 寄 存 器 选 择 信 号 线 与

������凡��� 的 低 三 位 地 址 线 ��
一 �� 相 连 �

几�������的读信号 ���接 叨城����兄��� 的 ��一 �

信号
，

写信号 ���接�������伪扣 的
一 ��信号

�

由于 ��
一 ���一 �电路电平与 ����电平不同

，

因此 �����驱动器与 ����电平连接时必须经过电

平转 换
�

本 系统 采 用 ������ 完 成 这 一 功 能
，

������具有一个专有的低压降发送器输出级
，

在

其以双电荷泵 �
�

�一 �
�

��供电时
，

可获得真正的 ��
一 ���性能

�

该器件只需 �个 �
�

�拜�小型外接电容
，

可在维持 ��
一 ��� 输出电平的情况下确保运行于

���断
�
数据率

，

因此十分适合高速串行数据通信的

场合
�

孔�������的串行输人线�����和串行输出线

������分别接 �人叉���的 ����� 和 ����
，

经电平转

换后由 �尤住�� 的����� 和 ���� 连接到�� 机的串

行通信 口
�

几������ �与 ����������虽然可 以通

过查询的方式工作
，

但这样会降低系统的性能
，

浪

费系统资源
�

因此在本中利用 ���������的 �袱���

和 �����来引人外部中断
，

从而使系统工作在中

断方式
，

这样就保证了������尺��和 ��机的高速

通信
�

由图 �可 知
，
����� 将产生外部 �中断

�����
，

而 ” 沮��将产生外部 �中断 �����
�

存器来实现的
�

分布式 ��’� 系统中软件设计包括三个功能模

块
�
遥控

、

遥信
、

遥测的初始化和通信协议
�

下面结

合本系统的硬件电路设计给出了������凡��初始

化几�������的程序
�

初始化的主要 目的是设置操

作所需要的参数
，

这些参数包括串行通信的数据格

式
，

发送和接收的波特率及中断方式等
�

系统工作

在中断方式时
，

应允许接收就绪中断和发送缓冲区

空中断
�

��� 印�����

����������使能波特率锁存
，
����二 �

��������

���� ���
，
�加�����线路控制寄存器地址

���� ����刀波特率因子寄存器高位值

������� �

������
，
�������

认��������波特率因子寄存器低位值

������二��

���
，

���
，
���刃��

���� ���
�刀数据帧格式

，
�位数据

，
�位停止位

，

奇校验

��������

�兀月
，

���
，
������

����������设置中断使能寄存器

��������

���� ���
，
�������

� 结束语

���具有很好的数据处理和 ���运算能力
，

进

行交流采样后
，

可 以很快地进行处理
，

但它的通信

控制较弱
，

通过扩展异步串行通信芯片���������

实现了 ����������’���� 与 �� 机的通信
，

硬件电路

设计大大简化
，

提高了系统的稳定性
�

� 初始化设置

在异步通信中
，

收发双方必须事先规定两件

事
�
一是字符格式

，

即规定每一帧数据的格式
，

二是

采用的波特率及基准时钟频率和波特率的关系
�

这

些规定是通过初始化中设置与串行通信有关的寄
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简讯 �

我校获三项 ���� 年南昌市科学技术进步奖

入刃�年 �月 �� 日
，

南昌市人民政府颁发了 �以犯年度南昌市科学技术进步奖的

决定
，

共授予一等奖 �项
，

二等奖 ��项
，

三等奖 ��项
�

我校获一等奖 �项 �二等奖 �项 �三等奖 �项
�

一等奖是周玖成
，

黄 勇
，

李正凡
，

周承高
，

沈力军
，

郭立群
，

章义来
，

李少景等

人完成的
�《江西 ���应用工程技术开发与应用示范》

二等奖是胡振民
，

何国民
，

李津发
，

蒋先刚
，

曾为民
，

刘百芬
，

朱灿焰
，

王更生等

人完成的�《新型硅机组均流均压试验装置》
三等奖是雷晓燕

，

杜厚智
，

张 通
，

许爱民
，

吕绍棣
，

郑明新等人完成的
�《曲线

钢轨调边使用技术条件研究》
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